Pinza ad apertura parallela con meccanismo
su piani inclinati (2 dita)

Serie MHK2

o012, 016, 020, 625

Resistente ai carichi, soffietto di protezione per ambienti polverosi
2 tipi di materiale per dita 3 tipi di materiali antipolvere

Standard: Acciaio al carbonio Standard: Gomma al cloroprene (CR) --- Nero
Opzionale: Acciaio inox Opzionale: Gomma siliconica (Si) --- Bianco
Gomma fluorurata (FKM) --- Nero

O
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Il meccanismo su piani inclinati offre
|l soffietto antipolvere consente

o e

Guida con mecanismo su piani inclinati

€
_ @ Pinza pneumatica (2 dita)
Ripetibilita / Foro di posizionamento
— ) per il carico sul lato superiore
Precisione di centraggio £0.1mm
Scanalature portasensori

Sono previste scanalature portasensori
su un lato del corpo.

Facile installazione e regolazione dei
sensori magnetici.

Regolatore di flusso incorporato
0 Per velocita di chiusura
é, —— regolabile.

Elevata rigidita

Il particolare tipo di guida consente
elevata rigidita alle dita di presa.

Meccanismo su piani inclinati

Il meccanismo su piani non consente
vibrazioni laterali durante la presa
del carico.

N

Ripetibilita:
+0.01mm

IGran precisione

Soffietto di protezione /Jiu/ﬁ_ = VA== VAN

Il soffietto di protezione previene L Dlta dlSponlblll in 2 diversi
l'ingresso all'interno del componente . g . . .
di polvere ed acqua , cosi come la | | | | materiali per appllca2|on|
dispersione di grasso lubricante dalla pinza — S S diverSificate
Stan.da'rd Acciaio. a] c'arbonio
Disponibili soffietti di protezione Su richiesta: Acciaio inox
in tre diversi materiali per I'uso
in ambienti operativi diversi. o _ ,
Standard:  Gomma al cloroprene (CR) - Nero Disponibili modelli standard ad apertura maggiorata.
Su richiesta: Gomma siliconica (Si) - Bianco - e 0252 6l EE VS ()
Gomma fluoridica (FKM) - -- Nero : (mm) Corse maggiorate | Corse standard
12 11 4
16 14 6
20 18 10
25 22 14
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Elevate precisione e rigidita.
I'applicazione in ambienti polverosi.

icazioni

Y B G
9 = . .
Montaggio universale

In asse Verticale
Carico/scarico pezzi |
in lavorazione da mandrino P i
| |
(Fori filettati) (Fori filettati)
Laterale
1 1
@
1
(Fori filettati) (Fori passanti)

Intercambiabile con MHQG2

Gamma
Serie Modello Diametro Corsa apenura/chiusura Opzioni
(mm) dita di presa (mm)
- W Tipi di dita

© MHK2-120] 12 4 Acciaio al carbonio (Standard),
© | Modello standard MHK2-1601 16 6 Acciaio inox
® | Serie MHK2 B Opzione antipolvere
] MHK2-200] 20 10 Gomma al cloroprene (Standard)
© MHK2-250] 25 14 Gomma fluoridica
5 Gomma siliconica
e MHKL2-1200 12 11 B Sensore
2 ; _ Sensori stato solido
g go:§a Ir\rﬂ\ﬁglgt)zrata MHKL2-161 16 14 D-MIN(V), D-M9B(V)
& | oere MHKL2-200] 20 18 Resistente allacqua (LED bicolore)

MHKL2-2500 | 25 22 D-M9BA
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Guida con meccanismo

PinzaS;;rlc:i(-:T(lilz'::l%‘itirg;:li Sel" i e M H KZ

o012, 916, 8620, 925

Codici di ordinazione

o MHK 2 20D [ 1][FHMEPLIS
T MHKL 2 20D [ 1 [FHMSPLIS

Numero dita l Numero di sensori
i — 2
2 dit
2 [ ita S 1
Diametro ®
12 | 12mm
16 | 16mm
20 | 20mm
25 | 25mm
Funzione e
D |Doppio effetto
S |Singola (NA)
C |[Singola (NC)

Materiale dita di presa ®

— Acciaio al carbonio
1 Acciaio inox

Materiale cuffia di protezione e
— Gomma al cloroprene (CR)
F Gomma fluorurata(FKM)
S Gomma siliconica (Si)

Sensori e
= [Senza sensore (Con magnete incorporato)

Sensori applicabili

ionelC . . Tensione Codici sensore|Lunghezza cavi (mm)* oo

Tipo Funzllone onnessione = Usc!ta di carico  |comnessione elettica | (.5 3 |aoplcabie

speciale | eletiica (Uscita) % Toa prmssadininea| () 0

3fili

g (NPN) 5y MONV MON| @ o
2 3 fili 12V
o - M9PV M9P | @ o A
5 Grommet| si | (PNP) oay| | _ Eflg
3 MIBVM9B| @ | @
2 e 2 fili 1oy

esistente allacqua _

(LED bicloe) - |M9BA o

xLunghezza cavi: 0.5m ...... — (Esempio) MON
3M . L (Esempio) MONL
Nota) Prestara attenzione all'isteresi del modello bicolore D-M9BAL.

Vedere "Auto Switch Hysteresis" a p.5-156
Ulteriori informazioni a p.6-15
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Pinza con meccanismo su piani inclinati -
Pinza pneumatica (2 dita) Serie MHK2

Dati tecnici

Fluido Aria
Doppio effetto 0.1 + 0.6MPa

Pressione ; NA
di esercizio Semplice 0.25 + 0.6MPa

effetto NC
Temperatura d'esercizio -10 + 60°C
Ripetibilita +0.01mm
Lubrificazione Non richiesta
Funzione Doppio effetto/Semplice effetto
Sensore (Opzionale) Nota) Sensori stato solido (3 fili, 2 fili)

Simbolo

m Nota) Ulteriori informazioni sulla singola unita sensori a p.6-15

Doppio effetto Semplice effetto

NA NC Opzioni

Materiale dita di presa Acciaio al carbonio (Standard), Acciaio inox

Materiale cuffia di protezione | Gomma al cloroprene (CR) (Standard), gomma fluoridica (FKM), Gomma siliconica (Si)

Modello
Serie MHK/modello standard

| . Max. frequenza| Forza di presa  [Corsa di aperturaDistanza istanza
‘ Funzione Modello D'ﬁmﬁ;ro Operativa per dito chiusura (mm) | chiusa | aperta P(es)o
B (1 (N) no) L) mm) (L) fmm) (2)]
\ MHK2-12D | 12 Presa esterna: 15 4 9 |13 |75
oll ' |lo Presa interna: 16
Presa esterna: 31
i Doppio MHK2-16D 16 Presa interna: 36 6 14.6 20.6 (113
Presa esterna: 46
- i - effetto MHK2-20D 20 Presa interna: 56 10 16 26 |235
i r ¥ Esterno: 80
HE il MHK2-25D 25 Presa interna: 86 14 19 33 440
g MHK2-12S 12 120 9 4 9 13 76
L1 £ o |MHK2-16S | 16 23 6 14.6 | 20.6 (114
T T
Le € 3| MHK2-208 | 20 34 10 16 | 26 |237
o ®
Sempice Z MHK2-25S 25 58 14 19 33 |443
effetto % MHK2-12C 12 12 4 9 13 76
g MHK2-16C 16 25 6 14.6 20.6 115
T ©
g g MHK2-20C 20 44 10 16 26 237
2G| MHK2-25C | 25 73 14 19 | 33 [443
Serie MHKL2/modelli corsa lunga
f Max. frequenza| Forza effettiva Corsa Distanza |Distanza
Funzione Modello D'?mmrﬁ;m operativa | dli presa per dito | Aperturalchiusura (mm) | chiusa | aperta P(e S)O
(cpm) (N) Nota) (o) |(mm)(L1)|(mm) (L2)] 9
MHKL2-12D | 12 Fresa estema: 1) 44 9 | 20 |[104
resa interna: 16
Presa esterna: 27
Doppio MHKL2-16D 16 Presa interna: 30 14 14.6 28.6 (164
effetto Presa esterna: 45
MHKL2-20D 20 Presa interna: 53 18 16 34 312
Presa esterna: 79
MHKL2-25D 25 Presa interna: 90 22 19 41 562
g MHKL2-12S 12 90 9 11 9 20 105
g % MHKL2-16S 16 17 14 14.6 28.6 |165
E & | MHKL2-20S 20 32 18 16 34 314
|2 |MHKL2258 | 25 53 22 19 | 41 |[565
Semplice
offetto g MHKL2-12C 12 11 11 9 20 |105
g @ | MHKL2-16C | 16 22 14 146 | 28.6 |166
g g MHKL2-20C 20 40 18 16 34 314
§ MHKL2-25C 25 63 22 19 41 565

ol

it | P.5-157 Semplice effetto e N.A.: Presa esterna, Semplice effetto e N.C.: presa interna

m Nota) Calcolata alla pressione di esercizio di 0.5MPa , con distanza dal punto di presa L: 20mm.
Vedi la "Forza di presa effettiva" "da p.5-147 a 5-151
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Serie MHK2

Costruzione
Doppio effetto Semplice effetto
0 @ )
Dita chiusa NA
o —® /
| —® \ @g
L ] @’w ==1Hi=:!
Al
i 1
® 0
1
Dita aperta NC
% l
Ll n L 2
& & = L
N ﬁj N
| , ,
EG= s B
l i l
14 13
Componenti Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
@ Corpo Lega d'alluminio Anodizzato Spillo di regolaz.
@ Pistone Lega d'alluminio Anodizzato @ Molla Acciaio armonico
@ Camma Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, tratt. speciale Tappo Ottone Nichelato per elettrolisi
@ Dit Acciaio al carbonio | Trattato termicamente, tratt. speciale @ Tappo di scarico Ottone Nichelato per elettrolisi
ito
Acciaio inox SUS304 Opzionale @ Molla Acciaio armonico
@ Coperchio Lega d'alluminio Anodizzato duro @ Tappo A Ottone Nichelato per elettrolisi
@ Vite di fissaggio Acciaio inox Tappo di scarico A Ottone Nichelato per elettrolisi
@ Magnete Gomma sintetica @ Seeger Acciaio al carbonio Nichelato
Parti di ricambio: Kit guarnizioni
. - o o Codice kit
| rescrizone VANl MHK2-12 | MHKL2-12 [ MHK2-16 | MHKL2-16 | MHK2-20 | MHKL2-20 | MHK2-25 | MHKL2-25
Kit guarnizioni| NBR MHK12-PS MHK16-PS MHK20-PS MHK25-PS
CR® P3318105 P3318113 P3318205 P3318213 P3318305 P3318313 P3318405 P3318413
Soffetto antipolvere FKM® P3318105-1 P3318113-1 P3318205-1 P3318213-1 P3318305-1 P3318313-1 P3318405-1 P3318413-1
si® P3318105-2 P3318113-2 P3318205-2 P3318213-2 P3318305-2 P3318313-2 P3318405-2 P3318413-2

@

O
z

Nota 1) Il set guarnizioni comprende N. da @6 a @9 e pué essere ordinato utilizzando i numeri d'ordinazione del diametro.
CR: Gomma al cloroprene, FKM: Gomma fluorurata, Si: Gomma siliconica



Pinza con meccanismo su piani inclinati .
Pinza pneumatica (2 dita) Serie M H K2

Esempio di selezione del modello

Procedura
(Controllare condizioni»@eegliere punti possibili a seconda della durata del Iavoro»@alcolare la forza di presa necessarM(Scegliere un modello dal grafico della forza di presa
Forma di lavoro: - | D)iametro pezzo: dalle dimensioni del -
Diametro X lunghezza modello con apertura > 28mm.
M H KL2'20D Forza di presa esterna
228 X 35mm barra rotonda MHK2-25D -
MHKL2-16D 60 l [ [
MHKL2-20D = — Pressione 0.6MPa
MHKL2-25D PR S
SO B e O}SMPa
o 40T
- - o = — 0.4MP.
’ Peso del lavoro: 0.17 kgH Linee guida per scegliere il MOdell0 | ——— | S 30— e 2
inb I del | g ——T—1 0.3MPa
In base al peso ael lavoro N 20 =———]
@ Sebbene le condizioni si differenzino in relazione al 2 10 —
- A - ) 0.2MPa
coefficiente di attrito fra accessori di presa e carico,
’ Modello di presa: Esterno H selezionare un modello che possa sviluppare una forza 0 20 40 60 80
di presa 10 + 20 volte superiore al peso del carico. Punto di presa L (mm)
@ Provvedere un ulteriore margine di sicurezza nel caso P
il movimento di traslazione in presa comprenda ® Quando viene scelto il modello
forti accelerazioni o impatti fine corsa. MHKL2-20D, la forza di presa viene
Es.)Per regolare la forza di presa in modo che equivalga determinata come 41N in base alla
ad almeno 20 volte il peso del lavoro. distanza del punto di presa 40mm
Forza richiesta = 0.17kg x 20 x 9.8m/s2 e alla pressione (0.5MPa).
=3N @®La forza di presa risulta essere 24.5
- | volte il peso del lavoro, rispettando
’Punto di presa 40mm | P> cosi la linea guida che prevede che
| la forza di presa sia superiore a 20.
’Pressione di esercizio: 0.5MPa ! s

Punto di presa

Presa esterna: Presa interna

Serie MHK Serie MHKL Serie MHK Serie MHKL
II I_Q II 1 'q T W ‘ | —1
o c R =} b
Punto Punto Punto A
dipresa L di presa L di presa, L Punto
pi presa L
| i |
3 5 > I -
) r
I ¥ — I v -

L: distanza dal punto di presa
H: distanza dal baricentro della pinza

®La distanza corretta dal punto di presa deve essere stabilita in relazione alla pressione di esercizio.
| valori L ed H devono reintrare nei campi
previsti nei grafici sottostanti

®Se il punto di presa fuoriesce dai campi riportati, il carico sbilanciato applicato alle dite di presa
causa l'insorgere di giochi eccesivi ed abbrevia la durata del componente.

Campo del punto di presa

MHK2-12[] MHK2-16] MHK2-20] MHK2-25]
MHKL2-120 MHKL2-160] MHKL2-200] MHKL2-250
60 60 100 120
_ soi _ O _ 80\\ A1oot\
E 20PN\ g 40 \\’o os E 60\\ E 80RN
T 30N\ T 30 O T T oo\
s 2 N %% RN s
§ 20%6‘ g 20 > .%Zz% N g g 40
10%, 10 N NCNC N @ 20 S 5
N \\|
0 0 ~ 0 AN 0
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60 20 40 60 80 100 20 40 60 80 100 120
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)

Nota) La distanza al punto di presa L di un modello a semplice effetto viene ridotta dal richiamo della molla.
Usare pinza pneumatica con forza di presa indicata per ciascuna pressione come da grafico di effettiva forza di presa.
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Serie MHK2

Forza di presa effettiva: Serie MHK2 doppio effetto

o | valori di forza di presa riportati

nei grafici sono riferiti alla condizione di
contatto di entrambe le dita di presa con

| Forza di presa esterna

il carico.

| Forza di presa interna |

MHK2-12D MHK2-12D
20 L 2
\Pressione 0.6MPa
> ~ ‘ Z 5 \\ﬂessione 0.6MPa
o @ = 15 0.5MPa © ~
- S 2 ~— g [~~_05MPa
1 a 15
s [~~L_0.4MPa 5 N~
5 — e - [~]_0.4MPa
g T ¥ 40
g ~—_0.3MPa 5 Sy
E F 5 e S N | L — ~—_0.3MPa
5 T \L
\4 5 —
O'Z'TPa 0.2MPa
0 7
10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
Presa esterna: Presa interna
Serie MHK2 Serie MHK2 MKH2-16D MHK2-16D
50 50
— — ~
© © < Pressione 0.6MPa \\Pressione 0.6MPa
r I I = 40 ; 2 40 ‘
© © - ~ ™~ ‘ = \ ‘
e ¥ A4 § " ~~__ 0.5MPa § a0l 1.0.5MPa
a ~ ™~ a
L L 2 ~—~— 2 I~
S T~ B ~ I~
0.4MPa 0.4MPa
g 20 o § 20 \\ %
) ~—~—__0.3MPa ) 0.3MPa
[T 10 — \]\ L 10 \\\
0.2MPa| 0.2MPa
0 l 0
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
MHK2-20D MHK2-20D
80
60 \ 70
= Pressione 0.6MPa D i
30, 50 NP 2 o~ Qﬁsslone 0.6MPa
g > » ~1> |
& 40 o 50 N
£ ~_ 0.5MPa g —~— 0.5MPa
2 30 == S 40 - \\ 4MP:
5 e ) g ~ T oo
N 20 0.3MPa < — .
5 \\ T o — 0.3MPa
10 O.ZIIIIPa 10 0.2MPa
0 l
20 40 60 80 0 20 40 60 80
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
MHK2-25D MHK2-25D
s I~ i JGMP 120
ressione 0.6MPa
z 8 ‘ z 100 - %ssione 0.6MPa
§ 5 ~— I~ 0.5MPa § 80 ~_ !
= “{ = ~
o — \%MPa o — =l
k=i — - S 60
© © — —~1_0.4MPa
g 40 ~—__0.3MPa N T CRen
N ] : 5 0.3MPa
S — \' S 40
[T \\ ' \\
. N B e N gy
0 0 |
20 40 60 80 100 20 40 60 80 100
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
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Pinza con meccanismo su piani inclinati
Pinza pneumatica (2 dita)

Forza di presa effettiva: Serie MHKL2 doppio effetto

Serie MHK?2

e | valori di forza di presa riportati
nei grafici sono riferiti alla condizione di
contatto di entrambe le dita di presa con
il carico.

Presa interna
Serie MHKL2

Presa esterna
Serie MHKL2

| Forza di presa esterna |

MHKL2-12D
20 L[|
\%ssione 0.6MPa
— ~ ‘
£ 15 =
§ \\wMPa
a
5 10— 0.4MPa
I I I e -
5 \\[
0.2MPa
0
10 20 30 40 50
Punto di presa L(mm)
MHKL2-16D
50
z 40
% \\&ession? 0.6MPa
L 30 1
a2 [~—~—_10.5MPa
g ool - 0.4MP:
N = .4MPa
& — T~
2 ———1__o.3wPa
—_— ~— l
10 — 1
0.2MPa
0 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L(mm)
MHKL2-20D
60 l
wssionelo.SMPa
< % \\ ‘
[
8 40— 0.5MPa
S \
B —
o 30 — | = 0.4MPa
S ———_ 0.3MPa
£ 20— —
——— 0.2MPa
10
0 20 40 60 80
Punto di presa L(mm)
MHKL2-25D
100>
. \ Pressione 0.6MPa
Z 80 S~ |
A [~L_osMPa
a \
O s et S B -y
§ 40 [ 0.3MPa'
—
& T T——— 0.2MPa
20
0
20 40 60 80 100
Punto di presa L(mm)

O
:

| Forza di presa interna

MHKL2-12D
25
. “_Pressione 0.6MPa
= 20 - ~
©
$ 15 \\ 0.5MPa
° - [~~__0.4MPa
N 10
8 \\\\ 0.3MPa
5 =
0.2h/1Pa
0790 20 30 40 50
Punto di presa L(mm)
MHKL2-16D
50
> 4
£ 0 Pressione 0.6MPa
« ~ ™~
e I~ ‘
5 30=g [0.5MPa
o \\
© ~.0.4MPa
N 20 | f
5 ~—0.3MPa
\\\\ —
10
0.2MPa
07490 20 30 40 50 60
Punto di presa L(mm)
MHKL2-20D
80
70
Z 60
o \\\ Pressione 0.6MPa
@ 50 i
a —~— 0.5MPa
5 40
S g0l [~_]0.4MPa
£ = 1 o0.3MPa
—|
10 O.ZTVIPa
0 20 40 60 80
Punto di presa L(mm)
MHKL2-25D
120
\
z 100 ~ Pressione 0.6MPa
% 80 \ \\ ‘
2 |
S 60
X e S &mra
S 40 —
- T———1__ | 03WPa
0.2|V‘|Pa

0720 40 60 80 100

Punto di presa L(mm)

5-149



Serie MHK?2

Forza di presa effettiva: Serie MHK2 semplice effetto

@ | valori di forza di presa riportati

Nota)

Presa esterna

I

—F

In caso di modello a
semplice effetto, il valore si
riferisce alla corsa delle dita
di presa.

Presa interna

Serie MHK2 Serie MHK2
(1 (1
@ @
> 3
| v | k4
<L—> <L—>

@ Precauzioni da usare nel caso di modello a semplice effetto:

Se al dito viene applicato un momento come da
grafico, il dito potrebbe non poter retrarsi con la sola
forza della molla. Accertarsi, di conseguenza, di
usare una pinza pneumatica con il momento

ammissibile indicato nella tabella.

Momento ammissibile

Modello Momento ammissibile
Nm
MHK2-12S, C 0.05
MHK2-16S, C 0.12
MHK2-20S, C 0.25
MHK2-25S, C 0.49
M: Momento ammissibile
(M=WL)
w
©
- *W:*:D M
o
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| Forza di presa esterna | Forza di presa interna
MHK2-12S MHK2-12C
20
15 ~
g ™~ Pressione 0.6MPa g .5 ™ Pressione 0.6MP3
© © ~
8 10— : 8 ™~ o.5mpa
S ~ 0.5MPa S o
S -~ ‘ 5 10 \ {
g [ ———— 0.4MPa 8 [~ 0.4MPa
£ 5 — ’ T S — ‘
——— 0.3WPa 5 0.3MPa |
0 0
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Punto di presa L(mm) Punto di presa L(mm)
MHK2-16S MHK2-16C
40 40
~
— \\ . ™ Pressione 0.6MP4
£ 30 Pressione 0.6MP: £ 30 < i
(] [
b S~ @ ™~ 0.5MPa
s [~ 0.5MPa a =l
= 20 =] 5 20 ~—
e I~ < ~0.4MPa
N ~0.4MPa N -
(e} (s] T
w — [N T——
10 0.3MPa 10 0.3MPa
0 0
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
Punto di presa L(mm) Punto di presa L(mm)
MHK2-20S MHK2-20C
80
60 70
Z 50 z
< \ < 60 \
(o] (] A
@ 40 - 2 50 Pressione 0.6MPa
g ~— Pressione 0.6MPa s 40 —~—
T 30 ~ 5 ~0.5MPa
g — 05MPs 8 30 — <o
S 20 0.4MPa 5 — 0.4MPa
—
3w 2 L0.3MPa
10 10
0 0
20 40 60 80 20 40 60 80
Punto di presa L(mm) Punto di presa L(mm)
MHK2-25S MHK2-25C
100 100 SN
Z 80 \\ 2 80 Pressione 0.6MP4
g " ~~Pressione 0.6MP4 § 60 \\ ‘
a —— | s — 0.5MPa
- ~——0.5MPa 2 \\
—
g 40 = oaMiPa g 40 \~ 0.4MF"a
(] - (e}
- ——T—0.3MPa & ~~0.3MPa
20 20
0 0
20 40 60 80 100 20 40 60 80 100
Punto di presa L(mm) Punto di presa L(mm)

O




Pinza con meccanismo su piani inclinati
Pinza pneumatica (2 dita)

Serie MHK2

Forza di presa effettiva: Serie MHKL2 semplice effetto

o | valori di forza di presa riportati
nei grafici sono riferiti alla condizione di
contatto di entrambe le dita di presa con
il carico.

| Forza di presa esterna |

| Forza di presa interna

MHKL2-12S MHKL2-12C
20
__ 15 .
Z ~ Z
N et [ Pressione 0.6MPa S 15
J @ @ [~~Pressione 0.6MP3
E. 10 T E_ ~~
5 L o.smTa 5 10 [——-0.5MPa
«© ~ «© —
N
F —F o \\0.4MPa 5 [ T—o0.4mPa
e . o —
\\0 3MPa ——0.3MPa
Nota) In caso di modello a ’
semplice effetto, il valore si ‘
riferisce alla corsa delle dita 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
di presa.
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
MHKL2-16S MHKL2-16C
Presa esterna: Presa interna 40 40
Serie MHKL2 Serie MHKL2
= = ~
1 ! £ 30 £ 30 Pressione 0.6MPa
© @ 8 8
< (o] ~ (0] ~
— — — a \Pressifme 0.6MP3 a \\olsmpa
© & S 20 S 20
WMJ v I v g ~—~1~o0.5MPa g \\.o 4MPa
L L & \\\~o 4MPa & T ‘
10 ——=——] T 10 0.3MPa
——0.3MPa
0 0
10 20 30 40 50 60 10 20 30 40 50 60
@ Precauzioni da usare nel caso di modello a semplice effetto: Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
Se al dito viene applicato un momento come da
grafico, il dito potrebbe non poter retrarsi con la sola MHKL2-20S MHKL2-20C
forza della molla. Accertarsi, di conseguenza, di 80
usare una pinza pneumatica con il momento 60
ammissibile indicato nella tabella. 70
Momento ammissibile z 50 £ 60
< 3]
Momento ammissibile $ 40 — - 8 50 -
Modello = Pressione 0.6MPa a Pressione 0.6MPa
Nm _g— 30 — =540 |
MHKL2-12S, C 0.05 < — 0.5MPa I ~0.5MPa
N ~—— | 5 30 t
MHKL2-16S, C 0.12 £ 20 0.4MPa s 00 L— \0.4I\{IPa
—_
MHKL2-20S, C 0.25 “ ———1—smPa ~——0.3MPa
MHKL2-258, C 0.49 10
0
— 20 40 60 80 0 20 40 60 80
M: Momento ammissibile
(M =WL) Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)
W
s MHKL2-25S MHKL2-25C
- fee—— )™
*o i 100 100
) S 80 Z 80
3 ~ § ~ ™ Pressione 0.6MPa
5 60 Pressione 0.6MPa | S 60 % %
5 ] ' S ~__ [T~os5mpa
8 40 L S 40 B 0.4uP
N 1 S .4MPa
2 ———0.4MPa w B e Y \
D s i ——0.3MPa
20 0.3MPa—— 20
0 0
20 40 60 80 100 20 40 60 80 100
Punto di presa L (mm) Punto di presa L (mm)

O
:
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Serie MHK?2

Dimensioni

MHK2-12[J/Modello standard

4 X M3 (filettatura di montaggio)

M3 (Connessione chiusura dita)

Regolazione spillo per

la velocita delle dita

<
od o)
1% _
. o
8 A i
M3 (Connessione apertura dita) 17.5
3H9 "9%° prot. 3
213H9 *3%*® prof. 1.5 2 X M3 profondita 6 _ 4 X M4 profondita filettatura 8 (Filettatura di montaggio)
(Filettatura di montaggio) e / Passante 3.4 (Foro di montaggio)
<t | | <§
< : o E%’ _@y s FH I | @
Cle B o - a= Y° Posizione scanalature portasensoti
Mﬁ% g ';s; occ: A4 = ﬁl
o
F sl 8 22 Posizione scanalature portasensori
+0.025 2 I p
@3H9 "o Prof. 3 13 ) 3l = 15 31 (2 posizioni)
—! < (G] ©| »
20 +0.05 63 = S
wA L \
YR/
iid a%
e — 3 - o} i
2 X M3 profondita 4 15 2.3 |
-]

(

Filettatura di montaggio)

MHKL2-12(J/Apertura maggiorata

4 X M3 (filettatura di montaggio)

213H9 *3%prof. 1.5

3H9 +8‘025 prof. 3

2 X M3 profondita 6
(Filettatura di montaggio)

43
41.6
20

b

o3H9 +8'025 prof. 3

5-152

10 +0.02

20 +0.05

\
N———

@)

M3 (Connessione chiusura dita)

Nota) Per semplice effetto,
un attacco & usato come
attacco di scarico.

Regolazione spillo per la velocita delle dita

"4

<
)

L

of

;_ék

4

o

21

4 X M4 profondita filettatura 8 (Filettatura di montaggio)

Passante 3.4 (Foro di montaggio)

o5
; /
4
-4 — A
[ R
L 1 ol @
e | @
N A
o B
w2l e ¥
SS 26
I
§_ 5 15 36
57
| 76
w3l -t ot
2 X M3 profondita 5 20 ‘

Posizione scanalature portasensori

’

(Filettatura di montaggio)

O

\
N— —

N
{ Posizione scanalature portasensori
(2 posizioni) | |
b ) A4
8 //4\
N/
<
i
2.3

@

Nota) Per semplice effetto,
un attacco & usato come

attacco di scarico.




Pinza con meccanismo su piani inclinati

Pinza pneumatica (2 dita) Serie MHK2

MHK2-16/Modello standard

4 X M3 (filettatura di montaggio)

M5 (Connessione chiusura dita)

Regolazione spillo per la velocita delle dita

_l@ o]
8 ° N
ool 4 |7 ‘
© 7
18
M5 (Connessione apertura dita
3H9 +8'025 prof. 3 ( L )
+0.043 o 4 X M4 profondita filettatura 8 (Filettatura di montaggio)
©17H9 5" prof. 1.5 2 X M4 profondita filettatura 8 N Passante 03.4 (Foro di montaggio)
) (Filettatura di montaggio) o9 /
© I
B <[ [==—1 & - .
o o of T8 o = = <| o Posizione scanalature portasensori
< | = - o - P — — =
Ea&‘/@ . = Yo ( N
] N Jo| o9 — W |Posizione scanalature portasensori
] © — —
Z 8. ; 245 2 posmom)«) :
03H9 0% prot.3 /| |15 H s g |15 33 5| X
=~ - Y S8 -
+ =

+23.6 0.05 2— 5 67.3 g/ = >

5

w_

&
— -+ <

oot - —1 -+ o] 2s
2 X M4 profondit flettatura4 /| 1o N _ - j

(Filettatura di montaggio)

Q Nota) Per semplice effetto,

un attacco & usato come
attacco di scarico.

MHKL2-161/Apertura maggiorata

4 X M3 (filettatura di montaggio)

M5 (Connessione chiusura dita)

Regolazione spillo per la velocita delle dita

A @¢
%ol 3 ™ i
9 L‘u @fa d ]
© 7
M5 (Connessione apertura dita) 22.5
3H9 "0 %° prot. 3
z17H9 '3 depthi.5 2 X M4 profondita filettatura 8 4 X M4 profondita filettatura 8 (Filettatura di montaggio)
(Filettatura di montaggio) °5 Attacco inferiore 3.4 passante (Foro di montaggio)
[Te]
A ] P, -~ .
B S , (I B — Posizione scanalature portasensori
838 & f =L
r - e |
© [ F Posizione scanalature portasensori
| § g(g o ¥ ‘ (2 posizioni)
w F ol Q 28 Q™
+0.025 o o= oL
o3H9 o prof. 3 - pu @ 38.5 1 &
15, ] g 2 63 : %4
23.6 +0.05 < © 83

My &
O
14
-
|
|
|

2 X M4 profondita filettatura 5

- - - 22 Nota) Per semplice effetto,
(Filettatura di montaggio) un attacco & usato come
attacco di scarico.
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Serie MHK2

Dimensioni

MHK2-20] /Modello standard

4X M4

(Filettatura di montaggio)

M5 (Connessione chiusura dita)

Spillo di regolazione per la

velocita delle dita

\

g @dj
0| — — / 5_31
te} @ i
o5 B2
= L&
0.030
4H9 "o prof. 4 M5 (Connessione apertura dita) 21
021H9 *8'052 prof. 1.5 2 X M5 profondita 10 4 X M5 profondita 10 (Filettatura di montaggio)
(Filettatura di montaggio) oo Passante 4.3 (Foro di montaggio)
0 ©
¢ — g
k\ u_) L 77777 A4 |
ol o o ?O ‘\9_ e _ 1 o«
©| 1l ® 5 o <
&/ r-=-=--- EE
o-o&&+——3x T 1 EF-=—— Q- . .
kP ~ N hid Posizione scanalature portasensori
| o <ol o8 W - = - = —_
3 gl e 29 ( Posizione scanalature portasensori !
4H9 *§* prot. 4 © s g o
2 prot. 18 e 5 2 21 40 ‘ (2 posizioni)
<< (&)
27.6+0.05 84.8 w0 @, 9O
O ‘
i
O
- - !
B 3 Ty
o = i
2 X M5 profondita 8 / 20 I
(Filettatura di montaggio) 2.5 j
\g _ —_
MHKL2-20J/Apertura maggiorata
Nota) Per semplice effetto,
4H9 29 prof 15 un attacco & usato come
. attacco di scarico.
2 X M5 profondita 10
(Filettatura di montaggio)
@21H9 +8‘°52 prof. 1.5 4 X M5 profondita 10 (Filettatura di montaggio)
°3 Passante @4.3 (Foro di montaggio)
i 1
© k.
3 &
Yo}
% P =
R 8 g = A - -— 8¢
PRI — =\
Fan Y — e
& — — T = A d
] 8 Yo| ©3 W
| o +<r © B - .
T T T — 32 Pgsmone §canalatyre portgsensorli
24H9 *3%%prof. 4 18 2 I 20 445 - i \
576+ 0.05 2 S Posizione scanalature portasensori
== 10(7)3'5 \ (2 posizioni)
0| ™ 50 |
/0
& Y
13
& = Poe
&
2XMsprofoncita8 /| o, )
(Filettatura di montaggio)  ™~— ™ o5 j‘
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Nota) Per semplice effetto,
un attacco € usato come
attacco di scarico.



Pinza con meccanismo su piani inclinati
Pinza pneumatica (2 dita)

Serie MHK?2

MHK2-25/Modello standard

4 X M5

M5 (Connessione chiusura dita)

(Filettatura di montaggio)

Regolazione spillo per la velocita delle dita

@
Fo—o+— - Q
a ©
o< 12 f
o © el
4H9 5™ Prot. 4 M5 (Connessione apertura dita) 28
+0.052 Y
2 X M6 profondita 12
026H9 o  Prof.1.5 m oS 4 X M6 profondita 12 (Filettatura di montaggio)
o Passante @5.1 (Foro di montaggio)
o, ” -‘
S &
v 1
< € o = _ = ©| oo| Posizione scanalature portasensori
~ R ™| © - - - - -
,,,,,,, E* . \
A Posizione scanalature )
o I hd I portasensori (2 posizioni
N | o2 - p @p o ) o
) L] R 30 _ I
+0.030 ;I s 2 26 47.2 © 37: ~
04H9 0 Prof. 4 I <l & . © - /
22 4364005 102.7 E— J !
— O ee
D | W
A%
' I
@ - -7« 2.3 j
an \
)4 ~ - - - -
2 X M6 profondita 10 22 .
(Filettatura di montaggio) ™ Q Nota) Er?ra?tilrgggc‘eeuesf;?:%ome
MHKL2-25C1/Apert iorat s e
4XM5 M5 (Connessmrl\e ch|u§ura dita) - .
(Filettatura di montaggio) Regolazione spillo per la velocita delle dita
&
A\
[% o R - S
og 6 12 fﬂ T
N ot ——
4H9 *3%%° prof 4 ™! M5 X 0.8 (Connessione apertura dita) 30
0.052
026H9 "0 Prof. 1.5 2 X M6 profondita 12
(Filettatura di montaggio) _ — 4 X M6 profondita 12 (Filettatura di montaggio)
o3
1 =) L I Passante 5.1 (Foro di montaggio)
wn
(S &
o : \—. A4
v @ ] A
3 o 1 I — 8 8
ottt - | Nota ) Per semplice effetto,
— i
=== N4 un attacco & usato
S Yolod & come attacco di scarico.
= i § —
H < = I - .
9 £l g 38 Posizione scanalature portasensori
o = — = - 2 -
04H9 "5 Prof. 4 22 25 53.5 ! — w
33.6 £ 0.05 o5 88.5 Posizione scanalature |
121 portasensori (2 posizioni)
\ o 2 ©
— & @I 8/- °_ \
ol —- 11—} 4 AR
(oY)
(- Van Y
)-U <® é @ |
2 X M8 profondita 10 ‘ 30 ¥
(Filettatura di montaggio) ‘ ’
|
\ 2.3 j
~ _ _ -
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Serie MHK2

Isteresi dei sensori

In maniera simile ai microsensori, anche i sensori hanno isteresi. | valori
riportati nella seguente tabella rappresentano i criteri per il controllo della
posizione dei sensori, ecc.

Operazione d'esercizio dei sensori (ON)

Isteresi

Posizione di resetaggio del sensore (OFF)

S Max. isteresi mm
S,
oy D-M9BAL
D-M9ON(V)
M9B(V) ON: LED rosso ON: LED verde
Modello illuminato illuminato.

MHKO2-12 | 0.4 0.4 16
MHKO2-16 0.4 0.4 16
MHKO2-20 | 04 0.4 16
MHK[2-25 0.4 0.4 1.6

Regolazione posizione sensori magnetici

Inserire il sensore nella scanalatura nella direzione mostrata in figura,
quindi serrare la vite per mezzo di un cacciavite di precisione.

@)

Sensore

Cacciavite

Vite montaggio sensore
M2.5X4¢

Nota) Usare un cacciavite di 5 + 6mm di diametro di presa. La coppia di

serraggio deve essere di 0,05 + 0,1N

m. Praticamente, quando la vite

comincia ad offrire resistenza, serrarla ulteriormente di circa 90°.

La sporgenza di un sensore da un corpo a riportata nella tabella sottostante..

Usare la tabella come riferimento per il montaggio.

Dimensione di ingombro

Quando il sensore per MHK2, MHKL2
viene installato sul lato del montaggio

Connessione elettrica:

come indicato nella figura, lasciare
almeno 1mm sulla piastra di montaggio
dato che il sensore sporge dal bordo

Connessione elettrica:

Laterale della pinza. Verticale
- [} Spazio -
A . ‘
:ﬂ_‘ B <1mm i © o B
2 i
ol o = ?Ji'% of, o

i

|

|

C 1 J
T T
(mm)
‘W In linea Perpendicolare
Pinza pneumatica e @k, ——sensore D-M9N D-M9B D-M9BA D-M9INV D-M9BV

Aperto — 2 7 — —_
MHK2-120] Chiuso 3 7 12 —_ —
Aperto — 2 6 — —
MHK2-160J Chiuso 3 s 13 - z
Aperto — — 1 — —
MHK2-200] Chiuso 1 5 1 — —
Aperto — — — —
MHK2-2500 Chiuso 2 6 12 — -
Aperto — — 3 — —
MHKL2-120] Chiuso 3 7 12 — i
Aperto — — 1 — —
MHKL2-160] Chiuso 3 7 = ; ]
Aperto — —_ — — —
MHKL2-200 Chiuso 1 6 11 — _
Aperto = = — — —
MHKL2-250 Chiuso 1 6 11 _ _

Nota ) Non c'é sporgenza se i valori non sono inseriti nella tabella..
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Serie MHK2

Esecuzioni su richiesta

Consultare SMC per dettagli sulle dimensioni, specifiche e termini di consegna

1 Resistente all'olio
mHK[L]2 ?F—Xs

Funzione

La tenuta € stata sottoposta a revisione per l'utilizzo di materiale

resistente all'olio da usarsi in ambienti con spruzzi di olio da taglio, ecc.

Dati tecnici

Materiale dita di presa

rdel'

3 " Con spillo lubrificato
MHK[L | 2 EPX%
Materiale soffietto di protezione

Materiale dita di presa

Funzione

Lubrificazione dell'interno dello spillo.

Dati tecnici

Tipo Resistente all'olio Tipo Con spillo lubrificato

Diametro (mm) 12, 16, 20, 25 Diametro (mm) 16, 20, 25

Funzione Doppio effetto, stelo semplice (N.A., N.C.) Funzione Doppio effetto, stelo semplice (N.A., N.C.)

Fluido Aria Fluido Aria

Materiale Soffietto antipolvere, Guarnizione, gomma fluorurata Note) Lubrificazione:

Sensori applicabil D-M9BAL Q Riempire di lubrificante fino al supporto attraverso la cavita del deposito

Confermare liquido e consultare SMC per I'uso.

Q Note) Alcuni liquidi possono impossibile I'uso di una pinza o di un sensore.
Dimensioni sono uguali a quelle dello standard.

2 Resistente al calore
MHK| L2 F-X4

Materiale dita di presa
Funzione

La tenuta ¢ stata sottoposta a revisione per I'utilizzo di prodotti
a tenuta termica (temperature elevate fino a 100°C).

Dati tecnici

di maniera tale che non si inseriscano particelle estranee.
Si raccomanda l'uso di un grasso di sapone al litio per grassi (n. 2).
Dimensioni uguali a quelle dello standard.

4 Scanalature per sensori su due lati
MHK[L | 2 i X41

Materiale soffietto

di protezione

Materiale dita di
presa

Funzione

E possibile scegliere il lato di montaggio del sensore
Dati tecnici

Tipo Resistente al calore Tipo Scanalature su due lati per il montaggio dei sensori
Diametro (mm) 12, 16, 20, 25 Diametro (mm) 12, 16, 20, 25

Funzione Doppio effetto, stelo semplice (N.A., N.C.) Funzione Doppio effetto, stelo semplice (N.A., N.C.)

Fluido Aria Fluido Aria

Materiale Soffietto di protezione, guarnizioni - gomma fluorurata

Q Note) Le dimensioni sono uguali a quelle del modello standard.

O
:

Scanalature addizionali

7% per sensori
BTN
Posizione di r <
scanalatura del «%@i‘/i Modello A | B
sensore : 9.8 MHK2-1200 [10.4 | 1.8
E MHK2-1600 |12.8 | 1.6

Scanalature standard Dimensioni di A e B in altri modelli sono

uguali a quelle dei sensori standard.
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